I. KARTA OPISU PRZEDMIOTU

Kierunek Mechatronika
Poziom ksztatcenia Inzynierski
Profil ksztatcenia Praktyczny
Forma prowadzenia studiow | Dualne

Przedmiot/kod modutu

Podstawy Automatyki/PA

Rok studiow 3

Semestr 5

Liczba godzin Wyktady: 30, Cwiczenia: 15, Laboratoria: 15

Liczba punktow ECTS 4/ 2 PRAKTYCZNE

Prowadzacy przedmiot Prof. dr hab. inz. Grzegorz Szymanski, prof. zw.

Wymagania wstgpne w Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiadac

zakresie wiedzy,
umiej¢tnosci, kompetencji
personalnych i spotecznych

podstawowa wiedz¢ z algebry liniowej oraz analizy
matematycznej. Powinien posiada¢ umiej¢tnos¢ rozwigzywania
podstawowych problemow z zakresu objetego wymagang
wiedza oraz umiej¢tno$¢ pozyskiwania informacji ze
wskazanych zrodel. Powinien réwniez rozumie¢ konieczno$¢
poszerzania swoich kompetencji. Ponadto w zakresie
kompetencji spotecznych student musi prezentowac takie
postawy jak uczciwos¢, odpowiedzialno$¢, wytrwalos¢,
ciekawos$¢ poznawcza, kreatywno$¢, kultura osobista, szacunek
dla innych ludzi.

Cel(cele) przedmiotu

Przekazanie studentom wiedzy podstawowej z podstaw
automatyki a w szczegdlnosci wiedzy zwigzanej z liniowymi
uktadami regulacji automatycznej w celu merytorycznego
przygotowania do zagadnien zwigzanych z ich opisem oraz
syntezg 1 analizg sterowania tych uktadow.

Rozwijanie u studentdow umiej¢tnosci  rozwigzywania
problemow zwigzanych z matematycznym opisem uktadoéw
regulacji automatycznej ich stabilno$cig i jakoscig dla celow
wykorzystania ich w przysztym zawodzie inzyniera.

II. EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol efektow uczenia| Potwierdzenie osiggnigcia efektow uczenia | Odniesienie do efektow
si¢ si¢ uczenia si¢ dla kierunku
studiow
PA 01 Posiada wiedzg w zakresie karty opisu
przedmiotu (cele i1 efekty uczenia si¢) oraz
zasad bezpieczenstwa
1 higieny pracy w odniesieniu do
przedmiotu
ma rozszerzong i pogtgbiong wiedzg w MR W01,
PA 02 zakresie matematyki obejmujacg algebre, MR W02,
geometrie, analizg, probabilistyke oraz MR KO3




elementy matematyki dyskretnej i logiki,
w tym metody matematyczne i metody
numeryczne niezbgdne do opisu i analizy
wlasnosci liniowych i podstawowych
nieliniowych systeméw dynamicznych i
statycznych, opisu i analizy wielkosci
zespolonych, opisu procesow losowych i
wielkos$ci niepewnych, opisu i analizy
systemow logicznych kombinacyjnych i
sekwencyjnych, opisu algorytméw
sterowania 1 analizy stabilno$ci systemoéw
dynamicznych, opisu, analizy oraz metod
przetwarzania sygnatow w dziedzinie
czasu i czestotliwos$ci, numerycznej
symulacji systemow dynamicznych w
dziedzinie czasu ciaglego i czasu
dyskretnego;

ma uporzadkowang wiedze w zakresie MR W12,

PA 03 teorii liniowych systemow dynamicznych, MR W14,
w tym wybranych metod modelowania i MR W16,
teorii stabilnosci; zna 1 rozumie MR W23
podstawowe wiasnos$ci liniowych
elementéw dynamicznych w dziedzinie
czasu i czestotliwosci oraz whasnosci
wybranych elementow nieliniowych; zna i
rozumie techniki projektowania liniowych
uktadow sterowania korzystajace z opisu w
przestrzeni stanu;
potrafi odczytywac ze zrozumieniem MR_ W09,

PA 04 projektowa dokumentacje techniczng oraz MR W10
proste schematy technologiczne systemow
automatyki i robotyki,

PA 05 potrafi zaplanowac, przygotowac i MR W11,
przeprowadzi¢ symulacj¢ dzialania MR W12,
prostych uktadow automatyki i robotyki; MR U15

PA 06 potrafi sprawdzi¢ stabilno$¢ liniowych MR U13
oraz wybranych nieliniowych obiektéw i
uktadéw dynamicznych;

PA 07 posiada §wiadomos$¢ konieczno$ci MR KO1,
profesjonalnego podejs$cia do zagadnien MR _KO02
technicznych, skrupulatnego zapoznania
si¢ z dokumentacjg oraz warunkami
srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i
ich elementy moga funkcjonowac;

I1I. TRESCI KSZTALCENIA
Odniesienie do efektow
Symbol Tresci ksztalcenia uczenia si¢ modutu
TK 1 Omowienie przedmiotu: zapoznanie studentow z kartg PA 01

opisu przedmiotu, zapoznanie z efektami uczenia si¢




przewidzianymi dla przedmiotu, zapoznanie z celami
przedmiotu realizowanymi w trakcie zajec.
Zapoznanie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy w
odniesieniu do przedmiotu
TK 2 Ma podstawowa wiedze w zakresie automatyki i regulacji | PA 02
automatycznej, obejmujaca: modele uktadow PA 03
dynamicznych, kryteria stabilno$ci, projektowanie PA 04
uktadow regulacji oraz systemow mechatroniki
przemystowej
TK 3 Zna podstawowe metody, techniki, narzedzia 1 materiaty | PA 05
stosowane przy rozwigzywaniu prostych zadan PA 06
inzynierskich z zakresu mechatroniki oraz automatyki i
robotyki;
TK 4 potrafi zaplanowac, przygotowac i przeprowadzic¢ PA 06
symulacj¢ dziatania prostych uktadow automatyki i
robotyki;
TK 5 Kierunki rozwoju urzadzen i systemow automatyki i PA 07
mechatroniki
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V.

SPOSOB OCENIANIA PRACY STUDENTA

Symbol efektu uczenia | Symbol Forma Typ oceniania Metody oceny
si¢ dla modutu tresci realizacji tresci
uczenia si¢ uczenia si¢
realizowan
ych w
trakcie
zajec
wyktad podsumowujaca egzamin
PA 02 TK 2
PA 03
PA 04
wyktad podsumowujaca Egzamin/
PA 05 TK 3 sprawozdanie
PA 06
podsumowujaca sprawozdanie
PA 06 TK 4 ¢wiczenia,
laboratorium
wyktad, podsumowujaca egzamin/
PA 07 TK 5 ¢wiczenia, sprawozdanie




| | laboratorium | |

VI. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA (w godzinach)

Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie
aktywnosci
(godz. zaje¢ - 45 min.)

Godziny zajeé (wg planu studiow) z 60 godz.
nauczycielem ( tzw. kontaktowe)

1. Wyktad 30 godz.

2. Cwiczenia 15 godz.

3. Laboratorium 15 godz.
Praca wlasna studenta 45 godz.
1. Przygotowanie do egzaminu 15 godz.
2. Przygotowanie do laboratorium 15 godz.
3. Przygotowanie do ¢wiczeh 15 godz.
Praca wlasna studenta — suma godzin 45 godz.
Laczny naklad pracy studenta 105 godz.

VIL. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA (ECTS)

Sumaryczna liczba punktow ECTS
z przedmiotu

4 ECTS

Naklad pracy studenta zwigzany z 2 ECTS
zajeciami o charakterze praktycznym

Naklad pracy zwiazany z zajeciami
wymagajacymi bezposredniego udzialu 3 ECTS
nauczycieli akademickich

Naklad pracy wlasnej studenta

1 ECTS

VIII. KRYTERIA OCENY
5 znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje
4,5 | bardzo dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencije
4 dobra wiedza, umiejetno$ci, kompetencije
3,5 | zadawalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje, ale ze znacznymi niedociggnigciami
3 zadawalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje, z licznymi bledami
2 niezadawalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje

Zatwierdzenie sylabusa:

Opracowat: Prof. dr hab. inz. Grzegorz Szymanski, prof. zw.
Sprawdzit pod wzgledem formalnym (koordynator modutu):
Zatwierdzit (Dyrektor Instytutu):






